Zatacznik nr 1 do zapytania ofertowego

Opis przedmiotu zaméwienia

Zakup i dostawa: Mikrokontroler

Nazwa przedmiotu Minimalne wymagania techniczne

Ilos¢

Mikrokontroler Mikrokontroler o parametrach nie gorszych niz:

W sktad zestawu wchodza:

Arduino Uno lub rownowazny- oryginalny, najnowszy
modut z mikrokontrolerem Atmega328.

Plytka stykowa 400 otwordw - ptytka z osobnymi
liniami zasilania umozliwiajaca tworzenie uktadow
elektronicznych.

Przewody potaczeniowe mesko-meskie - 20 szt. -
umozliwiajg tworzenie potgczen na plytce stykowej
oraz pomig¢dzy ptytka i Arduino.

Bateria 9 V z dedykowanym zatrzaskiem (tzw. klipem).

Rezystory przewlekane: 3300, 1 kQ (po 10 szt.).
Potencjometr montazowy - podtaczony do
wyprowadzen analogowych moze shuzy¢ jako element
interfejsu uzytkownika - proste pokretto.

Diody LED 5 mm: zielona (5 szt.), czerwona (5 szt.),
z6Ma (5 szt.), niebieska (1 szt.).

Dwa fotorezystory - czujniki umozliwiajagce pomiar
natezenia padajacego Swiatta, pozwoli np. wykry¢ czy
W pomieszczeniu jest ciemno czy jasno.
Serwomechanizm modelarski typu micro.
Wyswietlacz LCD 16x2 ze ztaczami.

Sterownik silnikéw L293D - mostek H umozliwiajacy
sterowanie kierunkiem oraz predkos$cia obrotowa
dwoch silnikow pradu statego.

Czujnik odleglosci - ultradzwickowy HC-SR04
dziatajacy w zakresie od 2 cm do 200 cm.

Buzzer z generatorem - zasilany napigciem 5 V prosty
generator sygnalow dzwiekowych.

Stabilizator napigcia 5 V z kondensatorami.

Przyciski typu tact-switch - 5 szt.

Przewo6d USB do potaczenia Arduino z komputerem.

Podreczne tablice:

Najwazniejsze ustawienia Arduino IDE
Wazne skroty klawiszowe w Arduino IDE
Opis 1 sposdb wykorzystania GPIO
Przyktad podstawowej struktury programu
Lista typow zmiennych wraz z zakresami
Podstawowe informacje na temat tablic
Przyktady instrukcji warunkowych

1 sztuka




e Opis i wykorzystanie dyrektyw preprocesora
e Opis wyjs¢ cyfrowych z przyktadowym schematem
montazowym i programem
e Opis wyjs¢ PWM z przyktadowym schematem
montazowym i programem
e Opis wejs¢ cyfrowych z przyktadowym schematem
montazowym i programem
e Najwazniejsze informacje o UART
e Przykladowy program dwukierunkowej komunikacji
przez UART
e Opis wej$¢ analogowych z przyktadowym schematem
montazowym i programem
e Opis sposobu podtgczenia i sterowania
serwomechanizmem
e Przyklad podtaczenia wyswietlacza 2x16 wraz z
programem
e Najwazniejsze informacje o generowaniu liczb
losowych na Arduino
e Doktadny, kolorowy opis wyprowadzen Arduino UNO
wraz z opisem funkcji alternatywnych
Zestaw do budowy robota, to komplet elementow
mechanicznych oraz elektronicznych, ktére potrzebne sa do
ztozenia konstrukeji opisanych w kursie(w tym elementy ze

sklejki, silniki, kota, koszyk wraz z 6 alkalicznymi bateriami
AA).




